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Uj GNSSnet.hu (FOMI — LECHNER Tudaskozpont) STREAM-ek

beallitasa Trimble GNSS vevkon
/Trimble TSC2, TCU, TSC3, Yuma?2 Tablet, Slate/

Az alabbi oktatd anyag Trimble Access fedélzeti szoftver sziikséges bedllitdsait mutatja be a GNSSNET
szolgaltatd uj korrekcids megoldasai hasznalatahoz, mely beallitast mindenkinek erdsen ajanlunk!

A |épések a Trimble Access két leggyakoribb verziéjan keresztil torténik bemutatasra:

- Trimble Access 17.00, pl. TSC3 vezérlSk, de megegyezik a TSC2, Slate, YUMAZ2 Tablet vezérl6kon
is, legfeljebb kis mértékben eltér vagy a mas képernyGaranyok végett kicsit masképp elrendezve
jelennek meg a menlik;

- Trimble Access 21.10, mely egyben a legfrissebb Access és a Windows 10, illetve Android alapu
eszkdzokon fut (mint pl. TDC600, TSC5, TSC7, T7, T10)

Az elvégzett bedllitasok feltételezik, hogy a jelenlegi mérési stilusok megfeleléen mikoédnek, azok jol
vannak beallitva, mivel ezek a beallitasok, beleértve a felhasznaldi jelszavakat és az internet kapcsolatot
is, mind masolasra kertlnek.

A LECHNER Tudaskozpont ide vonatkozd anyagat >>> itt <<< megtalélod, ahol részletesen le van irva a
hattér és az 0j elérhetd stream-ek: http://sdds

Amennyiben az utdbbi években vasarolta Trimble vevgjét, gy azon minden bizonnyal elérhetéek a
Galileo (eurdpai) és a BDS (Beidou — kinai) miholdrendszerek jelei. Az 4j STREAM-ek lehetévé teszik,
hogy automatikusan hozza jussanak a plusz mdholdrendszerek jeleihez, amennyiben a kézelben MSM
(multikonstellacids) képes referencia dllomas taldlhaté. Jelenleg (2021. augusztus) az aldbbi dllomasok
tudjak szolgaltatni a plusz miholdrendszerek jeleit:

- Penc (PEN2),

- Budapest (BUTE),

- Jaszberény (JASZ)

- Tata (TATA),

- Székesfehérvar (SZFV),

- Kecskemét (KECS),

- Zalaegerszeg (ZALA),

- tovabba a szlovakiai allomasok (6db) és
- ausztriai dllomasok (3db)

Azaz ezekben a régidkban érhetdek el az Uj plusz jelek: Budapest és tagabb kornyékén (amennyiben
viszont a monori allomas kozelében dolgozik, ugy ott jelenleg csak GPS+GLO adatok fognak

«zes

Az allomasok elhelyezkedését, illetve a szolgaltatasok aktudlis allapotat itt tudjak nyomon kovetni:
https://monitor.gnssnet.hu/

1. Az SGO_PRS3.2 stream beillitasa
Ez gyakorlatilag megegyezik a kordbban haszndlt és megismert VRS megoldassal. Megjegyzendd,
hogy a korabban VRS-nek (Virtual Reference Station) is valéjdban PRS megoldas volt, azaz
Pseudo Reference Station — Al Referencia Allomas.

Szolgdltatott adatok: GPS/GLO/GAL/BDS adatok, RTCM3.2 formatumban a rover bekuldott
kozelité poziciojatdl 4.3 km-re generalt pszeudd referenciadllomasrél [Pseudo Reference
Station-PRS], a GPS/GLO/GAL/BDS jelvételre képes referenciadllomasok altal lefedett teriletrél.
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A Trimble Access szoftverben lépj be a Mérési Stilusok meniipontba:

@ Beadllitasok

b |

Mérési

& Trimble Access 10:21 9 (@ | ? | X

3D Geosolutions

@ | B |

Altalanos

Stilusok Kapcsoléda

Felmérés

L ; N
@ T Kéd attribiitu

S ormat koényvtar Nyelv

beallitasok Internet ‘ _

Ehhez hasonlé mérési stilusoknak kell szerepelnie, a VRS stiluson allva masold le azt és legyen a
stilus neve pl. 1 FOMI-PRS
&  Mérési Stilusok

[ Név | Méretez ] Tipus
2kb

& ... részletei: IFOMI VRS AUT

Stilus név:

R AL

B :FOMI VRS AUT . [1 FOMI-PRS
FOMI 1BAZIS 2kb sty
FOMI VRS MANUAL 2kb sty
RTK 2kb sty
STATIKUS 2kb sty
URH ROVER 2kb sty

e o Médosit
Torlés | Opcidk

& 1 FOMI-PRS

Rover opciok

Terepjaré adatkapcsolata
Topo pont

Mért alappont

&  Mérési Stilusok
Név Méretez | Tipus

IFOMI VRS AUT 2kb sty
1 FOMI-PRS 2kb sty

FOMI 1BAZIS 2kb sty Gyors statikus pont
FOMI VRS MANUAL 2kb .sty Folyamatos pontok
RTK 2kb sty Kitlizés

STATIKUS 2kb sty Koord. transzformacio
URH ROVER 2kb sty Azonos-pont tliréshatar

Lézer tavmérd
Mélységmérd

Médosit

- T Médosit
Masol Torlés
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Az elsé ,Rover opcidk” meniipontba lépj be, és ellendrizd az értékeket, illetve valaszd ki a plusz
miiholdrendszerek jeleit sziikség szerint:

@  Rover opcidk ? & | Rover opcidk
Mérés tipusa: Antenna magassag: Sorozatszam:
[d I
Uzenetkdzvetités formatuma: Sorszam:
VRS (RTCM) v| [2 |
Pontok taroldsa masként:

Antenna [Poziciok |~ ’

Tipus: Magassagi vagas:

[R2 Internal [~] [10° [»]

Mérve a: PDOP maszk:

[Antenna régzitésének alja | ¥ | 1/3 |[6.0 [» |

v

Esc =~ | | | | _ Elfogad

@  Rover opcidk

~-GNSS jelkovetés

GPS: Hasznaljon 2e-t:

lgen Igen

GPS L2C: L5:

/] L]

GLONASS: Galileo:

v & ‘

Qzss: BeiDou: ‘ |

[] & H 33
VX

Esc — | | | |  Elfogad

Py’

Végiil érvényesitsd a valtoztatdsokat az Elfogad gombbal. Ezzel visszaugrik az el6z6 meniibe.

A , Terepjaro adatkapcsolata” soron allva médositsd ezt a sort, majd kattints a ,,GNSS érintkezés”
utan talalhatd kis nyilra:

& 1FOMI-PRS

Rover opciok
Terepjaré adatkapcsolata
Topo pont

Mért alappont GNSS érintkezés:

Gyors statikus pont

Folyamatos pontok
Kitlizés Rakérdezés a GNSS érintkezés:
Koord. transzformacio || Térkép
Azonos-pont tiiréshatar Meni

Lézer tavméro Kedvenc
Mélységmérd

& | Terepjaré adatkapcsolata 36 2?2 =%
Tipus: = 51%

[Internet kapcsolat | ¥ |

Valtas

Esc — | | | | | Elfogad

Az aktualisan kijel6lt soron dllva, masold le ezt a GNSS kapcsolatok profilt és add meg a kévetkezé
nevet hozza: pl. FOMI-PRS
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& GNSS kapcsolatok 90 ? - x| ®  .rkesztése GNSS érintkezés 9 @
Név Tipus Név:
FOMI 1BAZIS Internet rover |F9M'fp RS |
BIFOMI VRS Internet rover l”;'ﬂ;"tkalpiolat: 0 |Modem PIN: |
FOMI VRS MANUAL Internet rover Sco_telekom gy

NTRIP konfiguracié
Hisznéljon RTX-et (Internet):  NTRIP (BKG) alkalmazasa: ﬂ
1/3
¥

L] ]
NTRIP v1.0 hasznalata:

H [ |
$ B __Lw

Elfogad

Uj Torlés | Masol | Médosit
A ,,Bazisallomas neve” rubrikat torold ki vagy ird be ezt: SGO_PRS3.2

Az IP cimet” ir at erre: ntrip2.gnssnet.hu (Az IP port-ot ellenérizd, hogy 2101 legyen)

A felhaszndlénevet, jelszot hagyd érintetlendil!

@ |...rkesztése GNSS érintkezés 9 @ ? —| X | & |...rkesztése GNSS érintkezés 9 @ | ?
lHia‘szna'lja a proxy szervert: Haszndlja a proxy szervert:
Kapcsolddas kézvetlendl ehez a bazishoz :: Kapcsolddas kézvetlendl ehez a bazishoz ::
] v
Bazisallomas neve: Bazisallomas neve:
[SGQ_VRS-RTEM3.1=GL | 2 f
NTRIP felhaszn név: NTRIP jelszo: NTRIP felhaszn név: NTRIP jelszo:
[3dgeosolutions | [ rowennanne | [3dgeosolutions | ——" |
IP ¢jm: IP port: IP cim: IP port:
(84 2064544— | (2101 |  |2/3 |ntrip2.gnssnet.h| (2101 | ﬂzls

Végil nyomd meg a ,, Tarol”-t,

majd még kétszer az ,Elfogad” gombot, hogy visszajuss az eredeti meniibe:

& | GNSS kapcsolatok 9 6 2 - x|® Terepjaré adatkapcsolata 26 2

Név Tipus Tipus: = 51%
FOMI 1BAZIS Internet rover _ |l Internet kapcsolat | ¥ |
FOMI VRS Internet rover GNSS érintkezés:
FOMI VRS MANUAL Internet rover  [[FOMI-PRS [»]

Rakérdezés a GNSS érintkezés:
[ | Térkép
Menu
l Kedvenc
Valtas

~ Elfogad

0j Torlés | Masol | Médosit
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Végil ismét ,, Tarol”. Ezzel a bedllitas kész. Ha szeretnéd kiprébalni, akkor ,Elfogad”, mas esetben
készitsd el a masik két profilt.

.

1 FOMI-PRS

Rover opciok
Terepjaré adatkapcsolata

& | GNSS kapcsolatok

Név I Tipus

Topo pont FOMI 1BAZIS Internet rover
Mért alappont FOMI VRS Internet rover
FOMI VRS MANUAL Internet rover

Gyors statikus pont

Folyamatos pontok IFOMI-PRS Internet rover
Kitlizés

Koord. transzformacio
Azonos-pont tliréshatar l
Elfogad

Uj Torlés | Masol | Médosit

2. Az SGO_RTK3.2 stream beadllitasa
Ezzel a megoldassal, mindig az aktudlisan hozzad legkozelebbi bazisdllomdsrél szarmazd
adatokat fogja haszndlni, azaz nem hdldzati megoldas. Ajanlott bazis tavolsag legfeljebb 20-
30km, de természetesen hasznalhaté messzebb is.

Szolgdltatott adatok: a legkdzelebbi dllomasrél szirmazd GPS/GLO/GAL/BDS adatok, RTCM3.2
formatumban, a GPS/GLO/GAL/BDS jelvételre képes referenciadllomasok altal lefedett
teriletrdl.

A Trimble Access szoftverben lépj be a Mérési Stilusok meniipontba, vagy ha el6bb benne maradtal,
akkor ugorj a kévetkez6 lépésre:

@ Beadllitasok

@ Trimble Access 10:21 9 |@ || ? | %

3D Geosolutions

B B

Felmérés Fajlok Beallitasok

@ E Q 5 Kod attriblitu

Internet Market i kony S Nyelv

beallitasok Internet Place ‘ ) J
I | I ‘ _

Mérési
Stilusok Kapcsoléda

Altalanos
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Az imént létrehozott 1 FOMI-PRS vagy egy tetszdleges kordbbi VRS stiluson allva masold le azt és
legyen a stilus neve pl. 2 FOMI-RTK

®  Mérési Stilusok & | Stilus részletei: 1 FOMI-PRS |+ @

Stilus név:
B :FOMI VRS AUT 2FOMI-RTK |
FOMI 1BAZIS 2kb sty
FOMI VRS MANUAL 2kb sty
RTK 2kb sty
STATIKUS 2kb sty
URH ROVER 2kb sty

] ., .. Médosit
Mésol | Torlés | Opcidk

© | Mérési Stilusok & 1 FOMI-PRS

Név Méretez | Tipus Rover ciék
IFOMI VRS AUT 2kb sty ;erepjaro adatkapcsolata
1 FOMI-PRS 2kb sty opo pont

Mért alappont

FOMI 1BAZIS 2kb sty Gyors statikus pont
FOMI VRS MANUAL 2kb sty Folyamatos pontok
RTK 2kb sty Kitlizés

STATIKUS 2kb sty Koord. transzformacio
URH ROVER 2kb .sty Azonos-pont tliréshatar

Lézer tavmérd
Mélységmérd

Médosit

= . ., .. Médosit
Uj Masol | Torlés | Opcidk

Az elsé ,Rover opcidk” meniipontba lépj be, és ellendrizd az értékeket, allitsd be az ,,RTC formatum”
-ot, illetve valaszd ki a plusz miholdrendszerek jeleit sziikség szerint:

& Rover opcidk ? & Rover opcidk
Mérés tipupt Antenna magassag: Sorozatszam:
[RTK hd 2 Pl 2
Uzenetkdzvetités formatuma: Sorszam:
IVRS (RTCM) |~ [2 |
Pontok tarolasa masként:
[Pozicidk Rd
Magassagi vagas:
[10° [»]
| |PDOP maszk: 4
\ 6.0 [» ] ‘ 2 3‘
I v ____ e

A harmadik oldalon allitsd be a sziikséges kovetend6 miiholdrendszereket:
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@  Rover opcidk

~-GNSS jelkovetés

GPS: Hasznaljon 2e-t:

lgen lgen

GPS L2C: L5:

/| L]

GLONASS: Galileo:

% v .

Qzss: BeiDou: |

E g T
VI &

Esc -~ | | | | _ Elfogad

P’

Végiil érvényesitsd a valtoztatasokat az Elfogad gombbal. Ezzel visszaugrik az el6z6 meniibe.

A ,Terepjaro adatkapcsolata” soron allva médositsd ezt a sort, majd kattints a ,,GNSS érintkezés”
utan talalhatd kis nyilra:

& 1 FOMI-PRS

& | Terepjaré adatkapcsolata 6| ? - X
Rover opcidk Tipus: = 51%

Terepjaré adatkapcsolata [Internet kapcsolat | ¥ |

GNSS érintkezés:

[Fom vRSEDIR

Rakérdezés a GNSS érintkezés:

Koord. transzformacio [ ] Térkép
Azonos-pont tiiréshatar Meni
Kedvenc
Valtas
Esc — | | | | | Elfogad

Az aktualisan kijel6lt soron allva, masold le ezt a GNSS kapcsolatok profilt és add meg a kovetkezé
nevet hozza: pl. FOMI-PRS

& GNSS kapcsolatok ? @ |...rkesztése GNSS érintkezés |9 @
Név Tipus Név:

FOMI 1BAZIS Internet rover _ [FOMERTK |

FOMI VRS Internet rover | aldzati kapcsolat: Modem PIN:

FOMI VRS MANUAL Internet rover  |15c3_telekom [y | I |

BFoMI-PRS Internet rover

NTRIP konfiguracio
Hasznaljon RTX-et (Internet):  NTRIP (BKG) alkalmazasa: ]
]

NTRIP v1.0 hasznalata:

L 1/3

Elfogad

Uj Torlés | Masol Médosit
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A ,,Bazisallomas neve” rubrikat torold ki vagy ird be ezt: SGO_RTK3.2

Az ,IP cimet” ir 4t erre: ntrip2.gnssnet.hu (Az IP port-ot ellendrizd, hogy 2101 legyen)

A felhasznalonevet, jelszét hagyd érintetleniil!

& ...rkesztése GNSS érintkezés |9 @ | ? & .. rkesztése GNSS érintkezés 49 @ || ?
Hasznalja a proxy szervert: Haszndlja a proxy szervert:
Kapcsolddas kézvetlenil ehez a bazishoz :: Kapcsolddas kozvetlenil ehez a bazishoz ::
V] v]
Bazisallomas neve: Bazisallomas neve:
[SGT_VRS-RTEM3.1=GL | [? i
NTRIP felhaszn név: NTRIP jelszo: NTRIP felhaszn név: NTRIP jelszo:
[3dgeosolutions | [ | |3dgeosolutions | — |

IP ¢jm: IP port: IP cim: IP port:

(84 2064544— | (2101 | 12/3/|[ntrip2.gnssnet.h| (2101 | ﬁzl:’

v 7 =

Végil nyomd meg a ,, Tarol”-t,

majd még kétszer az ,,Elfogad” gombot, hogy visszajuss az eredeti meniibe:

@  GNSS kapcsolatok 9 6 ? —| x| & Terepjaré adatkapcsolata 26 ? =X
Név Tipus Tipus: = S51%
FOMI 1BAZIS Internet rover _ |Unternet kapcsolat | ¥
FOMI VRS Internet rover | Gnss érintkezés:
FOMI VRS MANUAL Internet rover  [FOMI-RTK [y
Rakérdezés a GNSS érintkezés:
i e
Menii
Kedvenc
Valtas
Elfogad Esc — | | | | Elfogad

0j Torlés | Masol | Médosit

Végiul ismét , Tarol”. Ezzel a beallitas kész. Ha szeretnéd kiprobalni, akkor , Elfogad”, mas esetben
készitsd el a masik két profilt.

& | GNSS kapcsolatok

& 2 FOMI-RTK 26 ? - X

Rover opci6k Név Tipus
Terepjard adatkapcsolata FOMI 1BAZIS Internet rover
Topo pont FOMI VRS Internet rover

Mért alappont
FOMI VRS MANUAL Internet rover

Gyors statikus pont
Folyamatos pontok B FOMI-PRS Internet rover
Kitiizés

Koord. transzformacio
Azonos-pont tliréshatar l

Lézer taymérd
Mélységr6

) 4

Médosit Elfogad

Uj Torlés | Masol | Médosit
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