Mountpointok részletes leirasa

Egybazisos DGPS korrekciok(kozelité pozicio bekiildése nem sziikséges)

A monori referenciadllomas DGPS korrekcidi azok szadmara, akiknek a GPS vevdje
nem képes kozelitd poziciot kildeni a kdézponti szervernek. A hdalézat kdzepén
taldlhaté monori allomasrél az orszag egész terliletén eredményesen lehet DGPS
Uzemmoddban dolgozni, anélkil, hogy be kellene klldeni a felhasznald kozelitd
poziciéjat a kozpontba. Az allomas kb. 100 km-es koérnyezetében megfeleld
vevlvel szubméteres pontossag érhetd el, az orszaghatarok felé pedig 1-2 m-es
pontossag biztosithatd. A kapcsolédas utdn a rendszer azonnal megkezdi a
korrekcidk tovabbitasat.

Ntrip mountpoint: MONO_DGPS-RTCM2.1
RTCM 2.1 formatumud DGPS kdéd korrekcidk,
egyfrekvencias GPS, ill. GPS/GLONASS vevd6khoz,
az adatok GLONASS korrekcidkat is tartalmaznak.

Egybazisos DGNSS és RTK korrekcidok (kozelito pozicio bekiildése
sziikséges)

A kovetkezd hagyomanyos, kulonalld referenciaallomasok mérései alapjan
eldallitott korrekcidk vételéhez szikséges a felhaszndld kozelitd pozicidéjanak
ismétlédd beklldése a kézpontba, NMEA GGA formatumban. A kézponti szoftver
automatikusan lecsatlakoztatja a felhasznalét, ha az el6z8 2 percben nem kapott
NMEA U(zenetet! A bejoévé felhasznaldi pozicié6 ismeretében a rendszer
automatikusan kivalasztja a legkozelebbi mUikédé allomast és megkezdi az
adatok tovabbitasat.

Az NMEA GGA Uzenet a felhasznald pozicidjan kivil mas fontos informaciokat is
tartalmaz (pl. a rover vevé altal észlelt mldholdak szamat, a pozicié mindségét, a
HDOP értéket), ami a Szolgdltatdé Kézpont munkatarsait segiteni tudja abban,
hogy gyorsabban meg tudjdk allapitani az esetleges felhasznalé oldali problémak
okat.

A GNSS Szolgaltaté Kézpont NtripCasterén a kovetkezd egybazisos korrekcidkat
lehet elérni:

Ntrip mountpoint: SGO_DGPS-RTCM2.1
RTCM 2.1 formatumu DGPS kéd korrekcidk,
egyfrekvencias GPS, ill. GPS/GLONASS vevdkhoz,
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Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

az adatok GLONASS korrekciokat is tartalmaznak a
GPS/GLONASS-os referenciaallomasok kérnyezetében.

SGO DGNSS-RTCM3.0
RTCM 3.0 formatumud DGNSS kédmérési adatok,
egyfrekvencids GPS/GLONASS vev6khoz,
az adatok GLONASS korrekcidkat is tartalmaznak a
GPS/GLONASS-os referenciaallomasok kérnyezetében.

SGO_RTK-RTCM2.3
RTCM 2.3 formatumu RTK kéd- és faziskorrekciok,
kétfrekvencids GPS, ill. GPS/GLONASS vev6khoz,
az adatok GLONASS korrekcidkat is tartalmaznak a
GPS/GLONASS-os referenciaallomasok kérnyezetében.

SGO_RTK-RTCM3.0
RTCM 3.0 formatumu RTK kdd- és fazismérési adatok,
kétfrekvenciads GPS vevikhoz.

SGO_RTK-RTCM3.0-GLO
RTCM 3.0 formatumud RTK kdd- és fazismérési adatok,
kétfrekvencids GPS/GLONASS vev6khoz,
az adatok GLONASS informaciét is tartalmaznak a
GPS/GLONASS-os referenciaallomasok kérnyezetében.

SGO_RTK-CMR
Trimble CMR formatumu RTK kéd- és fazismérési adatok,
kétfrekvencias GPS vevOkhoz.

TRF_RTK-RTCM3.0-GLO
RTCM 3.0 formatumud RTK kod- és fazismérési adatok,
kétfrekvencias GPS/GLONASS vev6khoz,
az adatok GLONASS informéciét is tartalmaznak a
GPS/GLONASS-os referenciaallomasok kérnyezetében.
Licenc koteles RTCM alapu VITEL stream (bdvebben itt
olvashat valds idejd EOV transzformaciés megoldasainkrol).

1033 RTK-RTCM3.1-GLO

RTCM 3.1 formatumud RTK kdd- és fazismérési adatok,
kétfrekvencids GPS/GLONASS vevdkhoz,

az adatok GLONASS informaciét is tartalmaznak a
GPS/GLONASS-os referenciaallomdasok kérnyezetében.

A stream az 1033-as Uzenettipusban informaciét tartalmaz a
referencia oldali vev6- és antenna tipusrél, ami a GLONASS
adatok kezeléséhez nyujt segitséget a rover vevd szamara. A
specialis 1033-as Ulzenetben taldlhaté vevétipus: "Geo++
GNSMART (GLO=XXX)", ahol XXX a rover vevé gyartétdl fliggé
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harombetls azonosité (pl. Leica rover vevlk esetén "LEI"). Az
antenna tipusa pedig "ADVNULLANTENNA".

Az RTCM 3.x joval (mintegy 70%-al) tomorebb formatum, mint az RTCM 2.x, tehat
csokkenti a GPRS koltséget és kisebb az esélye az adatatviteli problémaknak. A
Trimble CMR szintén témorebb adatformatum mint az RTCM 2.x.

A GNSSnet.hu halézat valamennyi allomasa részt vesz az egybdazisos DGPS, ill.
RTK korrekciés szolgaltatdsban (a szamok az dllomas RTCM azonositéjat jelentik):

BALE (Baja) 216, BARC (Barcs) 237, BUTE (Budapest) 207, CSOR (Csorna) 208,
DEBR (Debrecen) 224, DUJV (Dunaujvaros) 238, FUZE (Flzesabony) 219, GYFC
(Gy6r) 214, GYOM (Gyomaendrdd) 226, GYUL (Gyula) 232, HALA (Kiskunhalas)
231, JASZ (Jaszberény) 210, KAPO (Kaposvar) 205, KECS (Kecskemét) 209, MISC
(Miskolc) 217, MONO (Monor) 211, NIZS (Nagykanizsa) 234, NYL2 (Nyiregyhaza)
239, OROS (Oroshaza) 202, PAKS (Paks) 222, PAPA (Papa) 229, PEN2 (Penc) 201,
PUSP (Puspokladany) 220, SALG (Salgétarjan) 235, SARV (Sarvar) 233, SIKL
(Siklés) 228, SIOF (Siéfok) 230, SPRN (Sopron) 221, TPOL (Tapolca) 212, SZEG
(Szeged) 218, SZFV (Székesfehérvar) 204, SZOL (Szolnok) 227, TATA (Tata) 215,
VASA (Vasdrosnamény) 223 és ZALA (Zalaegerszeg) 206.

Tovébbd 6 szlovak alloméas: GKU4 (Pozsony) 250, SKNZ (Ersekujvéar) 251, RISA
(Rimaszombat) 253, SKRV (Rozsnyd) 258, SKVK (Nagykurtos) 252, TREB
(T6keterebes) 255, 2 osztrak allomas: FLDB (Feldbach) 257 és OBWT (Oberwart)
256, 1 szlovén allomas: BODO (Bodonci) 259, 3 horvat &llomas: CAKO
(Csaktornya) 268, BJEL (Belovar) 267, SLAT (Szlatina) 269, 3 szerb alloméas: SOMB
(Zombor) 262, SUBO (Szabadka) 261, KIKI (Nagykikinda) 263, 3 roman allomas:
ARAD (Arad) 264, ORAD (Nagyvarad) 265, SATU (Szatmarnémeti) 266, valamint 1
ukran allomas MUKA (Munkacs) 270.

A jelenleg 54 referenciaallomast magdba foglalé hdélézat 51 &llomdésa van
GPS/GLONASS jelek vételére is képes vevdvel felszerelve. A csak GPS jelvételre
képes allomasok az alabbiak:

BODO, SOMB és SUBO.
Haloézati RTK korrekciok (kozelité pozicié bekiildése sziikséges)

A halézati RTK korrekciok eldallitdsdhoz a kbézponti szerver a GNSSnet.hu
referenciadllomas-halézat méréseit egyuttesen dolgozza fel. A GNSS méréseket
terhel6 hibdkat a teljes lefedett teriletre modellezi, a hibahatdsokat a halézat
barmely pontjara képes becslilni. Ezzel a felhasznalé gyakorlatilag fliiggetlenné
valik az egyes allomasoktél. A helymeghatarozas pontossaga a lefedett terlleten
belll homogén, tehat nem romlik az allomasoktél tavolodva. Az orszaghatarokig
terjed6 homogén lefedettség eléréséhez bevontuk a hazai halézatba a
szomszédos orszagok hatdrkozeli referenciaadllomasait is. A haldézat aktudlis
lefedettségét a www.gnssnet.hu weboldal Lefedettségi térképek menlpontja
alatt tekintheti meg.
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A hélézati RTK korrekcidkkal elérhet6 pontossdg és megbizhatésag a lefedett
terileten belil meghaladja a hagyomanyos, egyetlen referenciaallomasra
tadmaszkodd RTK pontossagat és megbizhatésagat. Kilénésen a hosszu
bazisvonalakon, ahol hagyomanyos, egybazisos RTK technikdval nem s
lehetséges a cm-es pontossagu helymeghatarozas.

A GNSS Szolgdéltaté Kézpont NtripCasterén a kdvetkez6 hdlézati RTK korrekcidkat
lehet elérni:

Ntrip mountpoint: SGO_FKP-RTCM2.3
RTCM 2.3 formatumd RTK kéd- és faziskorrekcidk a
felhasznaléhoz legkozelebbi mukodo allomasrol +

korrekcioéfellleti paraméterek RTCM 59-es formatumban,
kétfrekvencias GPS, ill. GPS/GLONASS vevOkhoz,

az adatok GLONASS korrekciékat is tartalmaznak a
GPS/GLONASS-os referenciadllomdasok kérnyezetében.

A rover vevd végzi az interpolalast.

Ntrip mountpoint: SGO_VRS-RTCM2.3
RTCM 2.3 formatumu RTK koéd- és faziskorrekciék a rover
pozicidjara lokalizalva,
kétfrekvencias GPS vevékhoz.
A kozponti szerver végzi az interpolalast.

Ntrip mountpoint: SGO_VRS-RTCM2.3_2KM
RTCM 2.3 formatumu RTK kéd- és faziskorrekciok a rover
poziciéjara lokalizalva,
kétfrekvencias GPS vev6khoz, amelyek a 3 km-nél hosszabb
RTK vektort mar nem engedélyeznék.
A kozponti szerver végzi az interpolalast.

Ntrip mountpoint: SGO_VRS-RTCM2.3-GLO
RTCM 2.3 formatumu RTK kéd- és faziskorrekcidk a rover
pozicidjara lokalizalva,
kétfrekvencias GPS/GLONASS vev6khoz,
Az adatok GLONASS informaciét is tartalmaznak a teljes
halozati RTK lefedettségi terileten.
A kozponti szerver végzi az interpolalast.

Ntrip mountpoint: SGO_VRS-RTCM3.1
RTCM 3.0 formatumu RTK koéd- és fazismérési adatok a rover
pozicidjara lokalizalva,
kétfrekvencids GPS vevékhoz.
A kézponti szerver végzi az interpolalast.

Ntrip mountpoint: SGO_VRS-RTCM3.1_2KM
RTCM 3.1 formatumu RTK kdod- és fazismérési adatok a rover
poziciéjara lokalizélva,
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Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

Ntrip mountpoint:

kétfrekvencids GPS vevdkhoz, amelyek a 3 km-nél hosszabb
RTK vektort mar nem engedélyeznék.
A kbdzponti szerver végzi az interpolalast.

SGO _VRS-RTCM3.1-GLO
RTCM 3.1 formatumu RTK koéd- és fazismérési adatok a rover
pozicidjara lokalizalva,
kétfrekvencids GPS/GLONASS vev6khoz,
Az adatok GLONASS informaciét is tartalmaznak a teljes
halézati RTK lefedettségi terileten.
A kozponti szerver végzi az interpolalast.

SGO_MAC-RTCM3.1
RTCM 3.1 formatumu nyers mérési adatok a felhasznaléhoz
legkdzelebb es6 allomasrdl, valamint a kdérnyez6 allomasok
korrekcioé kilénbségei,
kétfrekvencids GPS vevékhoz.
A rover vevd végzi az interpolalast.

SGO_MAC-RTCM3.1-GLO
RTCM 3.1 formatumu nyers mérési adatok a felhasznaléhoz
legkozelebb esd allomasrdél, valamint a kérnyezd allomasok
korrekcié kiilénbségei,
kétfrekvencids GPS/GLONASS vevdkhoz,
az adatok GLONASS korrekcidkat is tartalmaznak a teljes
halézati RTK lefedettségi terlleten.
A rover vevd végzi az interpolalast.

SGO_VRS-CMR
Trimble CMR formatumu RTK kdéd- és fazismérési adatok a
rover poziciojara lokalizalva,
kétfrekvencias GPS vevékhoz.
A kbdzponti szerver végzi az interpolalast.

TRF_VRS-RTCM3.1-GLO
RTCM 3.1 formatumu RTK koéd- és fazismérési adatok a rover
pozicidjara lokalizalva,
kétfrekvencids GPS/GLONASS vev6khoz,
Az adatok GLONASS informaciét is tartalmaznak a teljes
halézati RTK lefedettségi terileten.
A kozponti szerver végzi az interpolalast.
Licenc koteles RTCM alapu VITEL stream (bdvebben itt
olvashat valds idejd EOV transzformaciés megoldasainkrol).

1033_VRS-RTCM3.1-GLO
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RTCM 3.1 formatumu RTK kéd- és fazismérési adatok a rover
poziciéjara lokalizalva,

kétfrekvencias GPS/GLONASS vev6khoz,

Az adatok GLONASS informaciét is tartalmaznak a teljes
halézati RTK lefedettségi terlleten.

A kézponti szerver végzi az interpolalast.

A stream az 1033-as Uzenettipusban informaciét tartalmaz a
referencia oldali vev6- és antenna tipusrél, ami a GLONASS
adatok kezeléséhez nyujt segitséget a rover vevd szamara. A
specialis 1033-as Ulzenetben talalhaté vevétipus: "Geo++
GNSMART (GLO=XXX)", ahol XXX a rover vevd gyartétél figgd
harombetls azonosité (pl. Leica rover vevok esetén "LEI"). Az
antenna tipusa pedig "ADVNULLANTENNA".

Ntrip mountpoint: 1033_MAC-RTCM3.1-GLO
RTCM 3.1 formatumu nyers mérési adatok a felhasznaléhoz
legkdzelebb esd allomasrdél, valamint a kérnyezd allomasok
korrekcié kiilénbségei,
kétfrekvencids GPS/GLONASS vevdkhoz,
az adatok GLONASS korrekcidékat is tartalmaznak a teljes
halézati RTK lefedettségi terlleten.
A rover vevd végzi az interpolalast.
A stream az 1033-as Uzenettipusban informaciét tartalmaz a
referencia oldali vev6- és antenna tipusrél, ami a GLONASS
adatok kezeléséhez nyujt segitséget a rover vevd szamara. A
specidlis 1033-as Ulzenetben taldlhaté vevétipus: "Geo++
GNSMART (GLO=XXX)", ahol XXX a rover vev{ gyartétél fliggd
harombetls azonosité (pl. Leica rover vevOk esetén "LEI"). Az
antenna tipusa pedig "ADVNULLANTENNA".

Bejelentkezéskor a rover vevd beklldi kozelitd pozicidjat és ez alapjan a kézponti
szoftver:

- FKP (Flachen-Korrektur-Parameter = Korrekciéfellleti Paraméter) eljards esetén
automatikusan kivdlasztja a szdmara legkdzelebbi mikdédé allomast, tovabbitja
az arra vonatkozo korrekcidkat és a korrekciéfelilet adott tertletre esd darabjat,

- VRS (Virtual Reference Station = Virtualis Referenciadllomas) mddszer esetén
lokalizalja a korrekcidkat/virtualis mérési adatokat a felhasznaldé helyzetének
megfelelden,

- MAC (Master and Auxiliary Concept = F6- és Kiegészitd Alloméasok Koncepcidja)
esetén pedig a felhaszndléhoz legkdzelebb esd dllomdas nyers mérési adatait és
tovabbi kozeli dllomasok korrekcié kiilonbségeit tovabbitja.

Ez tehat azt jelenti, hogy a rover vevének itt is ismétlédéen NMEA GGA lizenetet
kell kildenie a kézponti szoftver szaméra (kétoldall kommunikacié). A kézponti
szoftver automatikusan lecsatlakoztatja a felhasznalét, ha az el6z6 2 percben
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nem kapott NMEA (zenetet! Az FKP paraméterek és MAC adatok esetében a
beérkezé GGA Uzenet alapjan kivalasztddik a legkdzelebbi dallomas/allomasok, és
az onnan jov6 adatok alapjan a rover vevl sajat maga végzi a lokalizalast. VRS
esetén is folyamatos kétoldalu kapcsolat kell, itt a kézpont végzi a korrekciék
lokalizalasat. Az optimadlis mikodéshez a kdzponti szoftvernek szilksége van a
felhasznald pozicidjanak valtozasaira is (elegendd 10 masodpercenként egyszer
beklldeni az NMEA GGA (zenetet, az ennél gyakoribb tovabbitds csak
foloslegesen noveli a savszélesség igényt).

Mindegyik haldzati RTK eljaras nagyjabdl ugyanazt a pontossdgot nydijtja, elvileg
barmelyiket lehet valasztani, de meg kell gy6zédni arrél, hogy az adott
formatumot tamogatja-e a rover vevd.

A GNSSnet.hu halézat valamennyi allomdsa részt vesz a haldézati RTK
szolgaltatasban.
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