TAJEKOZTATO

az OGPSH és a GNSSnet.hu koordinatarendszerének
pontositasarol/felajitasarol

El6zmények

A magyar geodéziai haldzat 1991-ben 5 referencia ponton végzett GPS mérések alapjan
csatlakozott az EUREF ETRS89 vonatkoztatasi rendszeréhez. Erre az 5 alappontra
illesztettiik ra a 24 pontbol all6 OGPSH kerethalozatat, majd az 1153 pontos OGPSH-ot.
Az akkori mérések és koordinatak korlatozott pontossaguak voltak, rdadasul mint késébb
kideriilt a halozat térbeli elhelyezése egy nyugat-eurdpai alapallomas téves kiilpontossagi
adata kovetkeztében hibas volt. Ez a haldzat hasznalhatdsagat, belsé konzisztencidjat nem
korlatozta, a hiba csak az orszaghatarokon atnyul6 alkalmazasokban jelent meg.

Az eltelt masfél évtized alatt a GNSS technika sokat fejlédott. 2007-ben néalunk is
beindult az Gn. halozati RTK szolgaltatds, amely a hatdrokon tilnytldan is megkoveteli a
homogén, mm-es pontossagl referenciadllomés koordinatdkat. Az ETRS89 vonatkozasi
rendszerben meghatarozott OGPSH felyjitasa elkeriilhetetlenné valt. A felgjitott ETRFOS5
koordinatarendszerre valo atallast 2007 oktober 24-én hajtjuk végre. (Oktober 25-én mar
a pontositott rendszer lesz életben.)

Az ETRS89 vonatkoztatdsi rendszer

Az ETRS89 egy olyan 3D regionalis vonatkoztatasi rendszer, amely a koordinatak
allandosaganak ¢érdekében az Eurazsiai koézetlemezzel egyiitt mozog (2.5 cm/év
sebességgel EK-i iranyba). Az ETRS89 rendszeri koordinatikat a mérések idején
érvényes ITRFyy (Nemzetkozi Foldi Vonatkoztatasi Rendszer- yy jelzi a meghatarozas
¢vét) valtozat alapjan hétparaméteres térbeli (Helmert) transzformacioval lehet szamitani.
Az ETRS89 rendszernek igy tobb, egymdstdl geodéziai szemmel elhanyagolhat6
mértékben eltéré megvaldsitasa 1étezik, amelyeknek az ETRFyy jelolést adjuk. igy pl. az
1991-es EUREF csatlakozaskor az ITRF92 rendszert hasznaltuk, ETRS89 koordinataink
igy ETRF92 rendszertiek. Az egyszeriibb szohasznalat miatt ezeket roviden csak ETRS89
koordinataknak neveztiik. 2006 novemberétdl az ITRF2005 érvényes, igy ezen idépont
utan meghatarozott ETRS89 koordinataknak az ETRFO05 jelolést adjuk.

Az OGPSH ¢s az aktiv GNSS halozati pontok koordinatainak felujitasat 3 f6 1épésben
végeztik el.

1./ az EUREF permanens allomashalozat kivalasztott pontjainak €s a hazai aktiv halézati
pontok (6sszesen 58 db) 8 heti mérési anyagabol (2007 aprilis 29 — janius 23) ITRF2005
rendszert koordinatakat szamoltunk a Bernese 5.0 szoftverrel,

2./ Az OGPSH keretpontokat Gjramértiik (2007 junius 18-24), a méréseket szintén a
Bernesével feldolgoztuk,

3./ a két hélozatot egyiittesen kiegyenlitettiilk, majd az ITRF2005 rendszerti koordinatakat
az ETRFOS rendszerbe transzformaltuk.

Ezek a mm-es pontossagli koordindtdk a geodéziai gyakorlatban minden igényt
kielégitenek.



Mi kovetkezik a koordinatarendszer pontositasabol a felhasznalok szamara?

1.

A koordinatavaltozas csak néhany cm (de nem allando), ezért fennall a veszélye a két
rendszerben megadott koordinatdk véletlen felcserélésének. Az egyértelmi
megkiilonboztetés céljabol a korabbi rendszert OGPSH/ETRF92, az 1 rendszert
pedig OGPSH/ETRF05-nek nevezziik. Az OGPSH/ETRFO0S5 rendszerben megadott
pontleirasok fejléce: OGPSH PONTLEIRAS 2007.

Utodlagos feldolgozas esetén az OGPSH/ETRF92 koordinatdkat a tovabbiakban is
zavartalanul hasznélhatja az, aki a munkateriiletével nem 1épi at az orszaghatart, és a
GNSS Szolgaltato Kozpont atallas utani referenciaméréseit is hasznalhatja, ha nem
veszi figyelembe a megvaltozott, tehat az OGPSH/ETRFO05 rendszerbeli 4llomas
koordinatakat.

GNSS Szolgaltat6 Kozpont 2007.10.24-én valamennyi referencia allomas
koordinatait megvaltoztatja, ezért az atallas utan szolgaltatott valos idejii mérésekhez
nem hasznilhaték az eddig hasznalt transzformaciés eljarasok. Ez alol
értelemszertien kivételt képeznek azok a megoldasok, amelyekbe inputként kell
bevinni a mindkét rendszerben ismert alappontokat.

A FOMI-KGO altal fejlesztett és téritésmentesen letdlthetd EHT? transzformacid
modositott verzidgja az EHT2007, (a szoftver kezddlapjan OGPSH2007 felirattal),
amellyel a 2007.10.24 utan GNSS technikéval mért és meghatarozott koordinatakat
lehet EOV rendszerbe transzformalni. Az EHT2007 téritésmentesen letdlthetd a
GNSSnet.hu (GPSnet.hu) honlaprél. Figyelem! Nincs olyan feladat, ami az
EHT2007 szoftver hasznalatat 2007.10.25 el6tt indokolna!

A valos ideji miiszerekbe telepitett VITEL transzformacié adatbazisat is le kell
cserélni, mert az atallas iddpontjatol az 0j adatbazis érvényes. A VITEL licencekkel
rendelkezé RTK miiszerekhez az ij adatsort a FOMI téritésmentesen 4tadta azoknak
a miszerforgalmazoknak, akikkel a korabbi verzidra volt megallapodésa. A szoftver
frissitést a miiszerforgalmazok végzik el. Az 0j verzidra 2007.10.25-t61 kell atallitani
a vevoberendezést. Ettdl kezdve a korabbi verzidra nincs sziikség.

A rendszer pontositisa soran az OGPSH pontok magassagi komponense nem
valtozik, és nincs hatdssal a pontok EOV koordindtdira sem. A magassagok
pontositasara az orszdgos GPS/szintezési haldézat méréseinek befejezése utan
legkorabban 2010-ben keriil sor.

Az OGPSH/ETRFO0S5 bevezetésével, a szomszédos orszdgokkal fennall6 néhany cm-
es koordinata eltérések megsziinnek.
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