47/2010. (1V. 27.) FVM rendelet

a globalis mitholdas helymeghatarozo rendszerek alkalmazasaval végzett
pontmeghatarozasok végrehajtasarol, dokumentalasarol, ellenérzésérol,
vizsgalatarol és atvételérol

A foldmérési és térképészeti tevékenységrol szo16 1996. évi LXXVI. torvény 29. § (2) bekezdés b) és d) pontjaban
kapott felhatalmazas alapjan, a foldmivelésiigyi és vidékfejlesztési miniszter feladat- és hataskorérdl szolo
162/2006. (VII. 28.) Korm. rendelet 1. § i) pontjdban meghatarozott feladatkéromben eljarva a kovetkezéket
rendelem el:

I. FEJEZET

ERTELMEZO RENDELKEZESEK

1. 8 E rendelet alkalmazésaban:

1. GNSS: a globalis mitholdas helymeghatarozé rendszerek (GPS NAVSTAR, GLONASSZ, Galileo, COMPASS,
GINSS) ko6z6s elnevezése;

2. WGS 84: a GPS rendszer hivatalos vonatkoztatasi rendszere, geocentrikusan elhelyezett ellipszoid;

3. ETRS89: a GNSS méréseknek az eurdpai kontinensen érvényes térbeli derékszogii (XYZ) vonatkoztatasi
rendszere;

4. EUREF: az eurdpai szintii geodéziai vonatkoztatasi rendszerek fenntartasaért és fejlesztéséért felelds szakmai
szervezet;

5. EPN (EUREF Permanens Héal6zat): az ETRS89 referencia rendszert a gyakorlatban megtestesité aktiv GNSS
halozat;

6. Aktiv GNSS héalézat: GNSS referencia allomasok magyarorszagi hal6zata;

7. EQV (Egységes Orszagos Vetileti rendszer): ferdetengelyli, szogtartd, siillyesztett hengervetiilet, az allami
térképek vetileti rendszere;

8. HD72: a magyarorszagi vizszintes alappont-hal6zat vonatkoztatasi rendszere;

9. EOVA (Egyseges Orszagos Vizszintes Alaphalézat): az egységes orszagos vetiileti rendszert fizikailag képviseld
vizszintes alappontok halézata;

10. OGPSH (Orszagos GPS Haldzat): az EOVA halézatbol kivalasztott, az ETRS89 rendszerben GPS mérésekkel
meghatarozott alappontokbdl all6 halozat;

11. EOMA (Egységes Orszagos Magassagi Alaphéldzat): a balti alapszintre vonatkoz6 normal magasséagi
rendszer;

12. Integralt geodéziai alappont: tébb mérési technikdval - GNSS, szintezés, és lehet6leg gravimetriai mérés is -
meghatarozott mérészamokkal jellemzett alappont;

13. Permanens allomas: ismert alapponton folyamatosan észlel6 GNSS vevOberendezés;

14. Referencia &llomés: az aktiv GNSS halozat részét képezd, hitelesitett és minGségbiztositassal ellatott
permanens allomas;

15. Bazisallomas: korabban meghatarozott alapponton felallitott, a relativ helymeghatarozasokhoz sziikséges
referencia-méréseket végz6 GNSS veviberendezés;

16. Virtualis allomas: a referencia allomasok méréseire tdmaszkodva, az aktiv GNSS haldzattal lefedett teriilet
tetsz6leges helyére generalt virtualis mérési adatok, korrekcidk;

17. Fazis-tobbértelmiiség: a GNSS vevd és a mithold kozotti tavolsagra esé vivéhullam egész ciklusszamanak
bizonytalansaga;

18. Fix megoldas: a fazis-tobbértelmiiség egész szamként térténd meghatarozasa;

19. Float megoldas: sikertelen fix megoldas esetén alkalmazott kozelitdé megoldas;



20. PDOP: a miiholdak geometriai helyzetébdl levezetheté, a haromdimenzidés pozicid varhatdé pontossagat
jellemz6 mérdszam;

21. Ppm (parts per million): relativ pontossagi egység, az adott egység egy milliomod része;

22. Konfidencia intervallum: adott szignifikancia-szinten a becsiilt valtozo alsé és fels6 korlatja;

23. Root Mean Square (RMS): a térbeli vektor meghatéarozasi kdzéphibéja;

24. RTK (Real Time Kinematic): valds idejii kinematikus helymeghatarozas, amikor a helymeghatarozast végz6
vevok kiilonallo bazis-, permanens- vagy referencia allomasokra tamaszkodnak;

25. Haldzati RTK: az orszagos hal6zatban elhelyezett referencia allomasok méréseire tAmaszkodd, a felhasznald

26. Félkinematikus modszer: ,,stop and go” technikaval végzett mérés;

27. RINEX: utofeldolgozashoz hasznalt, a vevok tipusatol fliggetlen egységes GNSS ASCII adatformatum;

28. EHT2 (EUREF-EQV Hivatalos Helyi Térbeli Transzforméacio): az OGPSH-ra tamaszkodo, egységes, orszagos,
ETRSB89-EQV referencia rendszerek kozotti lokalis, 7 paraméteres Helmert transzformacio;

29. VITEL: valds idejii GNSS helymeghatirozasnal hasznélatos terepi transzformacios eljarés, az EHT? valds
idejii valtozata;

30. GNSS Szolgéltatd Kozpont: a helymeghatérozas pontossagnak javitasara a beérkezett GNSS mérési adatok
feldolgozasaval valos idejl korrekcidkat és utdfeldolgozashoz sziikséges adatokat el6allito és szolgaltatd szervezet.

31. Epocha: GNSS mérések egységnyi idbtartama, atlagos értéke utodfeldolgozassal valé mérés esetén 15
masodperc, valés ideji mérésnél 1 masodperc.

Il. FEJEZET

GNSS VONATKOZTATASI RENDSZEREK

2. § (1) A GNSS vonatkozatasi rendszerének a fizikai megvalositasat az OGPSH-, valamint az aktiv GNSS haldzat
pontjai képezik. E haldzatok letesitése, fenntartasa és Uzemeltetése a Foldmérési és Tavérzékelési Intézet (a
tovabbiakban: FOMI) hataskdrébe tartozik.

(2) Az OGPSH héldzat létesitése soran 80 km2/p0nt stirliséggel kell biztositani az EOVA, EOMA geodéziai
vonatkoztatasi rendszerekkel val6é kapcsolatot, valamint az OGPSH vonatkozasi rendszere és az EOV kozotti
transzformacié végrehajtasat.

(3) Az aktiv GNSS hélozat pontjait képezd referencia alloméasok létesitése sordn biztositani kell a 3000

kmz/éllomés pontsiiriiséget az altalanos foldmérési és térképészeti feladatok ellatasahoz.

(4) A GNSS referencia allomasok 1étesitését, fenntartasat, lizemeltetését, a valds idejii korrekciok és utdlagos
felhasznalast referencia mérések eléallitasat, valamint a GNSS felhasznalok tdmogatasat a FOMI GNSS Szolgaltaté
Kdzpontja végzi.

3. § (1) Az aktiv GNSS héaldzat referencia allomaséanak létesitése sordn biztositani kell, hogy

a) a referencia pont periodikus mozgasanak amplitidodja vizszintes értelemben kisebb legyen, mint 5 mm és
magassagi értelemben kisebb legyen, mint 10 mm;

b) a pontnak a kérnyez6 pontokhoz viszonyitott relativ sebessége ne haladja meg az 5 mm/év értéket.

(2) A referencia allomas pontleirdsanak tartalmaznia kell

a) a referencia pont koordinatainak értékeit ETRS89 (X, Y, Z és ¢, A, h), valamint EOV(y, x, H) vonatkozasi
rendszerekben, és

b) az antenna és kornyékének fényképét az elsédleges kornyezeti hatdsok bemutatasa céljabol.

(3) A felhasznal6k szamara tajékoztatas céljabol nyilvanos szamitogépes halézaton on-line médban a referencia
dllomasokra vonatkozéan a FOMI GNSS Szolgaltaté Kozpontjanak elérhetdvé kell tenni a kovetkezd adatokat:

a) valos idében mely miiholdakra torténik az észlelés,

b) az észlelt mitholdak szamat az id6 fiiggvényében lehetséges, vagy tényleges abraval, és

c) a referencia allomas koordinatainak valtozasat éves id@sor abraban, a napi rendszerességgel végzett ellendrzé
feldolgozéasok eredményének grafikus abrazolasaval.

4. § (1) Uj referencia allomas létesitése esetén az allomas tervezett helyén a GNSS frekvenciakon interferencia-
méréseket kell végezni. Zavaro radidjelek kimutatasa esetén, annak megsziintetése céljabol, értesiteni kell a zavaras
megsziintetésére hataskorrel rendelkezd hatésagot.



(2) A referencia allomas tervezett helyén el kell végezni az észlelést befolyasold kornyezeti hatasok vizsgalatat. A
referencia allomast Ugy kell elhelyezni, hogy 15 fokos magassagi szdg felett ne legyen kitakar6 objektum, és ez az
allapot hosszabb tavon is fenntarthat6 legyen.

(3) Az Uj referencia allomas koordinatait az allami foldmérés aktiv GNSS haldzatara, valamint az EPN-re
tdmaszkodva kell meghatarozni.

(4) A meghatérozést legkevesebb harom hétig tartd, napi 24 6ras mérésekkel, tudomanyos szintii feldolgozo
programmal kell elvégezni.

1. FEJEZET

A GNSS ALKALMAZASAVAL VEGZETT PONTMEGHATAROZASOK
ALTALANOS SZABALYAI

1. Az alappontok meghatarozésa

5. § Az allami alapadatok felhasznélasaval végzett foldmérési és térképészeti tevékenység keretében a GNSS
technoldgia alkalmazasaval torténd pontmeghatarozasokat - a felmérési alappontok és részletpontok meghatérozésa -
csak a 2. § (1) bekezdesében meghatarozott vonatkoztatasi rendszerekre tamaszkodva kell végezni.

6. 8 (1) A rendelet alkalmazésdban az 6t6drendii és a felmérési alappontok (a tovabbiakban: felmérési alappontok)
meghatarozasanak modja és pontossaga azonos. Az Ujonnan meghatarozott pontok allandositasat a rendiségének
megfelelden kell elvégezni.

(2) Alappontok meghatarozasat utdlagos vagy valos idejii feldolgozassal kell végrehajtani.

(3) A felmérési alappontok meghatérozasahoz sziikséges allami alapadatok:

a) a megyei foldhivataloktol, orszagos szinten a FOMI adat- és térképtaratol,

b) nyilvanos szamitogépes haldzaton keresztiil a FOMI szolgaltatasa alapjan, vagy

c) valés idejii meghatarozashoz a FOMI GNSS Szolgaltaté Kozpont 4ltal nyujtott szolgaltatis keretében
szerezhetOk be.

(4) Alappontot egyetlen ismert pontrél mért vektorral meghatarozni nem szabad, ilyen esetekben a pont
meghatarozasahoz tovabbi fél6s méréseket kell mérni ismert pontokra. A folds méréseket be kell vonni az j pontok
koordinatainak meghatarozaséba.

(5) Alappont meghatarozast kézben tartott vevOvel végezni tilos. Az antennat a meghatarozandé ponton a mérés
idejére miszerallvanyon vagy igazitott libellaval és kitdmasztokkal ellatott antennatartd radon kell helyezni és a
ponton rogziteni.

7. 8 (1) Kordbban meghatarozott, adott koordinat4ji pontok esetében azon a pontjelen kell a mérést végezni,
amelyen az eredeti meghatéarozas tortént. A vashetonlapos védéberendezéssel elltott pontokon a fejelékovet el kell
tavolitani és az anyaponton kell a mérést végezni.

(2) Az iranypontok eredeti koordinatai a vasbetonlapokkal koriilvett felsd kére vonatkoznak, ezért ezeknek a
pontoknak a véddberendezését megbontani tilos.

8. 8 (1) A GNSS mérésekr6l a mérés helyszinén mérési jegyzékonyvet kell késziteni. A jegyzOkonyv lehet
elektronikus vagy manudlis. A jegyz6konyvnek tartalmaznia kell

a) az allaspont azonositojat, valamint utalast arra, hogy mérés végrehajtasa virtualis allomés- vagy hal6zati RTK
alkalmazaséval tortént,

b) a mérés datumat, a GNSS vevé és GNSS antenna azonositojat, az antennamagassagot, €s

C) az észleld nevét.

(2) Elektronikus jegyz6konyvezésre nem alkalmas vevOknél manudlis jegyzékonyvben kell rogziteni a mérési
periodus kezdetének és befejezésének idépontjat, a mérési fajl azonositdjat, valamint a mérést végzo nevét.

(3) A nem valos idejii méréseket uigy kell dokumentalni, hogy a dokumentacio alapjan a mérési adatokbol a
pontmeghatarozas nyomon kévethetd és Ujbol szamithatd legyen.

(4) Az antennanak az alappont folotti magassagat az antenna vonatkoztatasi pontjaig kell mérni. A konkrét
megoldast rajzzal vagy fotdval is lehet dokumentalni.

(5) Egyfrekvencias vevék geodéziai célu pontmeghatarozasnal legfeljebb 15 km-es bazistavolsagig hasznalhatdk.

(6) Minden mérésnek ki kell elégitenie a pontmeghatarozésra vonatkozd hibahatart, az 1. mellékletben megadott
kdvetelmények szerint.



2. Utolagos feldolgozassal vegzett alappont-meghatarozas

9. § (1) Sajat bazisallomasara tdmaszkod6 alappont-meghatarozas esetén a mérés szempontjabol referencia
pontként kell felhasznalni

a) OPGSH pontot, integralt geodéziai alappontot vagy az OPGSH vonatkoztatasi rendszerében korabban mar
meghatarozott, allami alapadatként elfogadott pontot, vagy

b) ideiglenes, a mérés végrehajtisa elétt még ismeretlen pontot, amelynek ETRS89 rendszerii koordinatait
legalabb két OGPSH pontra vonatkozé GNSS-mérések felhasznalasaval, vagy az aktiv GNSS hal6zatra timaszkodva
meg kell hatarozni.

(2) A térbeli vektorok mérése szempontjab6l az alappont-siiritést polaris vagy halozatszerii elrendezéssel kell
megoldani.

(3) Polaris elrendezés esetén a relativ méréshez kivalasztott referencia ponton fel kell allitani a referencia-vevd
antennajat és mindaddig végezni kell a folyamatos észlelést, ameddig az Gjonnan meghatarozand6 pontokon mérések
folynak.

(4) Halozatszerti elrendezést akkor kell alkalmazni, ha az 4j pontok meghatdrozasa azonos idéintervallumban, tobb
vevo alkalmazaséaval torténik.

(5) Az (j pontokon végzett méréseknél a mérés id6tartamat - a referencia vevd tavolsiganak, az észlelhetd
miiholdak szamanak, valamint a PDOP értékének fiiggvényében - Ugy kell megvélasztani, hogy a fazis-
tobbértelmiiség feloldasa egész szamként, fix megoldassal nagy biztonsaggal elvégezhetd legyen. Alappont-
meghatarozas esetén float megoldas nem fogadhatd el.

10. § (1) Alappontok meghatarozasanal ellenérzés céljabol folos mérési adatokat kell biztositani.

(2) Egyetlen referencia pont hasznalata esetén a mérést egyszerre tobb Uj ponton, tobb vevdvel, szinkronban kell
végrehajtani. Ebben az esetben a feldolgozés soran vektorzarést vagy térbeli haldzatkiegyenlitést kell végezni. A
referencia pont ellenérzésére az (1j - meghatarozandé - pontok kozé fel kell venni legaldbb egy ismert, kordbban méar
meghatérozott pontot is.

(3) Ha a mérés csak egy vevoparral torténik, az 0j pontok meghatarozasat legalabb két referencia pontrol kell
elvégezni.

(4) Az ellen6rzés elvégezhet hagyomanyos mérbeszkozzel végzett irany- €s thvméréssel is. Irany- és thvmérésnél
két tajékozo irdny és egy tavolsag mérését biztositani kell. Csak irdnyméréssel torténd ellendrzés esetén legalabb két
- de lehetéség szerint tobb - kordbban meghatdrozott alappontra mend tajékozé iranyt kell mérni, ahol az
irdnyparoknak 90 +30 fokos szoget kell bezarni; a megengedett legnagyobb iranyeltéréseket az 1. melléklet
tartalmazza.

(5) A hagyomanyos méréeszkozokkel végzett ellendrzé méréseket mérési és szamitdsi jegyzOkonyvben
dokumentalni kell.

11. 8 (1) GNSS infrastruktirara tAmaszkod6 alappont-meghatarozas soran a mérések vegrehajtasahoz sziikséges
valds vagy virtudlis referencia allomésokra vonatkozd ETRS89 rendszerbeli koordinatakat, nyers mérési adatokat
RINEX formatumban a GNSS Szolgéltatd Kozpont biztositja. A hozzaférési jogosultsdggal rendelkezé felhasznalok
részére a referencia allomasok adatai nyilvanos szamitogépes haldzaton keresztiil letolthetok.

(2) Alappont-meghatarozas céljabol végzett mérések ellendrzését folos mérési adatokat kell biztositani

a) két vagy tobb referencia allomas, vagy virtudlis referencia allomas mérési adatainak felhasznalasaval,

b) egy referencia allomas hasznalata esetén tobb vevivel egyidejiileg tobb 0j ponton torténé méréssel, amellyel
meghatarozhat6 a vektorzaras, vagy elvégezhetd a halozatkiegyenlités,

c) egy referencia allomasra tdmaszkodd méréssel abban az esetben, ha legkevesebb 15 perc elteltével - Uj
inicializalas mellett - megismételt mérést végeztek, vagy

d) hagyomanyos méréeszkozokkel a 10. § (4) és (5) bekezdése szerint.

3. Valos idében végzett alappont-meghatarozas

12. 8 (1) A valos id6ben végzett alappont-meghatarozasok vonatkoztatasi rendszereként az OGPSH haldzatot vagy
az aktiv GNSS héalézatot kell hasznalni. Ha a meghatarozas egyedi alappontokra tdmaszkodva torténik, akkor
referencia pontként az OGPSH rendszerében korabban, vagy a munka sordn mar meghatarozott és a rendiiségének
megfeleléen azonosithatd alappont hasznalhat6 fel.

(2) A meghatérozandé ponton a mérést az RTK fix megoldéas elérése utdn - masodpercenkénti beallitassal -
legkevesebb 180 epochan keresztiil kell folytatni.



13. 8 (1) Sajat béazisdllomasra tamaszkod0, sajat bazist haszndld6 RTK mérésnél alappont-meghatarozas
ellenérzéséhez sziikséges f616s mérési adatokat kell biztositani.

(2) Ha az alappont-meghatarozas egyetlen OGPSH haldzatban meghatarozott ponton létesitett bazisallomasra
tdmaszkodik, valamennyi Uj alappontra vonatkozdan legalabb 15 perc elteltével - G inicializalas mellett -
megismételt mérést kell végezni. A bazisallomas ellendrzésére a meghatarozandé pontok k6zé legalabb egy masik,
az OGPSH hal6zatban méar meghatarozott ponton is kell mérni. Ha a bevont OGPSH pont esetében hibahatart
meghalado eltérés jelentkezik, akkor az ellenérzésbe masik ismert OGPSH pontot is be kell vonni, és a hibahatart
meghaladé eltéréssel rendelkezd pontrél a FOMI-t tajékoztatni kell.

(3) A folos mérési adatok valamennyi Uj alappontra vonatkozd, egy masik bazisallomasra tamaszkod6 megismételt
méréssel is biztosithatok.

(4) Hagyomanyos mérdeszkdzokkel végzett mérés esetében a 10. § (4) és (5) bekezdése szerint kell eljarni.

14. § (1) GNSS infrastruktirara tAmaszkodo, alap- és részletpontok meghatarozaséra iranyulé mérések esetében a
hagyomanyos alappontokkal meghatéarozott referencia rendszert az aktiv GNSS haldzat helyettesiti. RTK mérést csak
az aktiv GNSS halo6zatra tamaszkodva lehet végezni.

(2) A FOMI altal miikodtetett hdlozaton kiviili kiilsé permanens dllomés koordinatait minden foldmérési munkéanal
ismételten meg kell hatarozni a hivatalos vonatkoztatasi rendszerben, és csatolni kell a leadandé munkarészekhez. A
kiilsé permanens allomds meghatarozasa és az 11 alappontok meghatarozasara iranyulé mérések kozott eltelt idd nem
lehet t6bb 7 napnal.

(3) Az alappont-meghatérozast egyetlen referencia allomésra vagy tobb referencia &llomas adatainak egydttes
felhasznaldsara, hal6zati RTK-ra tamaszkodva kell elvégezni. Mindkét esetben a mérés megismétlése sziikséges, az
ismételt mérest (] inicializalassal kell végezni. Az alappont-meghatarozasra referencia alloméasokat haszndlé RTK
mérésnél az ellendrzéshez sziikséges f610s mérési adatokat kell biztositani.

(4) Egyetlen referencia allomésra tamaszkod6 alappont-meghatarozds esetén valamennyi (j alappontra
vonatkozéan legkevesebb 15 perc elteltével - (j inicializalas mellett - a mérést meg kell ismételni. Ha a referencia
allomas tavolsaga és a feldolgozd szoftver lehetdvé teszi, az jboli RTK méréshez az elsotdl kiillonbozd referencia
allomast kell vélasztani.

(5) Ha az alappont-meghatarozas valamelyik hal6zati RTK modszerrel torténik, akkor valamennyi (j alappontra
vonatkozéan a mérést legkevesebb 15 perc elteltével, Uj inicializalas mellett meg kell ismételni.

(6) Hagyomanyos méréeszkozokkel végzett mérés esetében a 10. § (4) és (5) bekezdése szerint kell eljarni.

IV. FEJEZET

A GNSS RESZLETMERES ALTALANOS SZABALYAI

4. A részletpontok meghatarozésa

15. § (1) Részletpontok meghatarozasa esetén referencia allomas lehet

a) az aktiv GNSS hal6zat referencia allomasa,

b) a virtualis referencia llomés, az aktiv GNSS hal6zat vonatkoztatési rendszerének felhasznélasaval,

c) az aktiv GNSS haldzaton kiviil tizemeltetett kiilsé permanens allomas a 13. § (1) bekezdésében meghatarozottak
szerint,

d) OGPSH hélézat pontja, vagy az OGPSH rendszerében korabban meghatéarozott és a foldhivatal altal atvett pont,
vagy

e) EOVA alappont, EOV-OGPSH transzformacioval a 22. § el6irasai szerint.

(2) Az (1) bekezdés e) pontjaban meghatarozott esetben a vonatkoztatasi rendszer ellenérzésére a meghatarozandd
pontok kozé legalabb egy masik, mar kordbban meghatarozott orszagos alappontot is be kell vonni.

(3) Ideiglenes WGS 84 koordinatdkkal meghatarozott helyi térbeli rendszerli, vagy kozelitd koordinatakkal
rendelkezd ismeretlen pont esetében a végleges koordinatakat csak EOV rendszerben kell kiszamitani.

(4) Az egyedi transzformacids paraméterekkel végzett lokalis transzformacid végrehajtasat dokumentalni kell.

5. Utdlagos feldolgozassal vegzett részletmérés



16. § (1) Utolagos feldolgozassal végzett részletmérés soran csak azok a mért pontok fogadhatdk el, amelyekre a
fazis-tobbértelmiiség értékét egész szamként lehetett meghatarozni. A részletpontok koordinatiinak meghatarozaséra
a float megoldas nem fogadhato el.

(2) A részletpontok koordinatainak meghatarozasat ellen6rz6 méréssel vizsgalni kell. Az ellenérzott részletpontok
szamat a 2. mellékletben megadott tablazat szerint kell meghatarozni.

(3) A mintavételezés a minéségellendrzés targyat képez6 adatallomany altal lefedett foldrajzi térség teljes teriiletét
kihasznalva, véletlenszerii kivalasztassal torténik. A mintaclemek kivalasztasakor iigyelni kell arra, hogy
meghatarozott részletpontokbdl a megfelel6 mennyiségii részletpont kivalasztasa térténjen meg, a mérés kiterjedése
szerinti csoportokban és tertletileg is egyenletes eloszlasban.

(4) A félkinematikus modszerrel mért részletpontok ellendrzése torténhet:

a) 0jj inicializalassal torténé megismételt félkinematikus GNSS méréssel, ugyanazon referencia pont mellett,

b) megismételt GNSS méréssel, az eredetitdl eltérd referencia pont alkalmazasaval,

¢) megismételt GNSS méréssel, az eredetit6l eltéré6 mérési modszerrel, utdfeldolgozassal vagy valds ideji (RTK)
mabdszerrel, vagy

d) a részletpontok kozotti tavolsagok mérésével, legaldbb két, kordbban mar meghatarozott ismert pont
bevonasaval.

(5) A részletmérés soran meghatarozott részletpontok ellendrzése elvégezhetd hagyomanyos mérdeszkozokkel
végzett irdny- és thvmeéréssel, az alabbi médon:

a) alapponton vagy az ellenérzésbe bevont pontokkal azonos rendl részletponton létesitett allaspontrol az
ellen6rzendd részletpontokra vagy korabban meghatarozott alappontokra irany- és tavolsagmérést, vagy
tavolsagmérést kell végezni,

b) a mérési eredmények alapjan szdmitani kell a t4jékozas irdny- és hossz eltéréseit, az ellendrzésbe vont
részletpontok polaris koordinataméréssel meghatarozott koordinatait, és

c) az irany-, hossz- és a koordinata eltérések mértékét az 1. melléklet szerint kell meghatarozni.

6. Valos idoben veégzett részletmeres

17. 8 (1) Sajat bazisra timaszkodo, valos idében végzett részletmérés esetén a sajat bazist az OPGSH pontjaira
vagy az ETRS89 rendszerben kordbban meghatarozott és a foldhivatal altal atvett alappontokra tdmaszkodva kell
létesiteni. Mérési adatok rogzitését akkor szabad megkezdeni, amikor a méréeszkozon kijelzett pontossagi érték -
vizszintes értelmii ponthiba, 95%-0s konfidenciandl - el nem éri a +3 cm-t. A részletponton a mérést -
masodpercenkénti mérés beallitassal - legkevesebb 2 epochan keresztiil kell folytatni.

(2) A részletpontok ellendrzését a 16. § (2)-(5) bekezdése szerint kell elvégezni.

18. § (1) GNSS infrastrukttrara tamaszkodo, valos id6ben végzett részletmérés soran a mérési adatok rogzitését
akkor szabad megkezdeni, amikor a méréeszk6zon kijelzett pontossagi érték - vizszintes értelmii ponthiba, 95%-0s
konfidencidnal - el nem éri a £3 cm-t. A részletponton a mérést - masodpercenkénti mérés beallitassal - legkevesebb
2 epochan keresztil kell folytatni.

(2) A részletpontok ellenérzését a 16. § (2)-(5) bekezdése szerint kell elvégezni.

19. § Részletpontok GNSS technikaval val6 kitlizése soran a kitlizést kovetden valamennyi kitlizott részletpontot
be kell mérni. Az ellen6rz6 RTK bemérés dokumentalasara a 29. § eldirasait kell alkalmazni.

V. FEJEZET

A GNSS MERESEK FELDOLGOZASA

7. Az utdfeldolgozas szabalyai

20. 8§ (1) Térbeli vektorok szamitdsa esetén a vektorszamitast a mérést végzé akkor fogadhatja el, ha a fazis-
tobbértelmiiség egész szam. A fazis-tObbértelmiiségre vonatkozdé informaciot a vektorkiértékelési naplofajlban
tarolni kell.

(2) Egy térbeli vektor meghatarozasi kdzéphibaja nem haladhatja meg a £10 mm + 1 ppm értéket.

(3) Ha a meghatarozott térbeli vektorokbdl zart poligonokat alakitanak ki, akkor a vektorzaras komponensenként
nem haladhatja meg a +2 cm-t. A vektorzaras szamithat6 kiilon vizszintes és magassagi komponensekre, ez esetben a



+2 cm-es hibahatar csak a vizszintes komponensekre vonatkozik. Halézatkiegyenlités esetén a vektorzaras
bemutatasa nem szlikséges.

21. § (1) Az tj pontok ETRS89 rendszerii koordinatainak szamitasahoz adott pontként az OGPSH halozat pontjait,
az aktiv GNSS haldzat referencia allomasait, valamint az ETRS89 rendszerben meghatarozott EOVA alappontokat
kell felhasznalni.

(2) Az Uj pontok ETRS89 végleges koordinatait - az adott pontok és a mért vektorok felhasznalasaval -
kdzepeléssel vagy térbeli haldzat-kiegyenlitéssel kell kiszamitani.

(3) Ha az alappontok térbeli koordinatainak szamitasa kozepeléssel torténik, és csak egy referencia pont kerdil
felhasznalasra, akkor a koordinata kdzépértéke és a szamitasba bevont koordinata kozotti eltérés nem lehet tébb mint
+3 cm.

(4) Ha az alappontok szamitasa kozepeléssel torténik, és tobb adott pont kerll felhasznalasra, akkor a koordinata
kozépértéke és a szamitasha bevont koordinata kdzotti eltérés nem lehet tébb mint £3 cm.

(5) Ha az alappontok térbeli koordinatainak szamitasa halozatkiegyenlitéssel torténik, a kiegyenlités akkor
fogadhat6 el, ha az Uj pontok koordinata kdzéphibai vizszintes értelemben nem haladjak meg a +3 cm-t.

(6) Az ETRS89 rendszer(i koordinatdkat térbeli derékszogii koordinatak (X, Y, Z), vagy foldrajzi ellipszoidi
koordinatak (¢, A, h) formajaban lehet dokumentalni. A metrikus adatokat mm élességgel, a f6ldrajzi koordinatakat
0,0001” élességgel kell kozolni.

22. § (1) A GNSS eljarasokkal meghatarozott pontokat OGPSH-EOV transzformaci6 alkalmazasaval az allami
térkép vetileti rendszerébe kell transzformalni.

(2) Utdfeldolgozas esetében a hitelesitett EHT2 alkalmazast vagy azzal egyenértékii szoftvert kell hasznalni.

(3) Nem hitelesitett transzformacios eljaras alkalmazasa esetén az eljaras megfelelGségét az EHT2 alkalmazéssal
kell ellendrizni, legalabb két pont ujboli atszamitasaval.

(4) Utdfeldolgozas esetében a hitelesitett EHT2 alkalmazast kell hasznalni, mely esetben az ott megadott
dokumentécié csatolasa szilkseges digitalisan vagy nyomtatott formaban.
(5) Barmely més, azonos eredményt szolgéltatd, nem hitelesitett transzforméacids eljaras vagy transzformécids

modell alkalmazasa esetén az eljaras megfelel6ségét az EHT2 alkalmazassal kell ellendrizni, legalabb két pont ujboli
atszamitasaval.

23. 8§ (1) A geocentrikus koordinatadk atszdmitasat az EOV/EOMA rendszerbe nem hitelesitett transzformécios
eljaras alkalmazasaval, legkevesebb 4 kzos pont alapjan kell elvégezni.

(2) Az (1) bekezdés szerinti esetben a k6zds pontokat elsésorban a munkateriileten 1évo, valamint az azt koriilvevo
OGPSH pontokbdl, vagy integralt geodéziai alappontok kdziil ugy kell kivalasztani, hogy

a) a legtavolabbi k6z6s pontok kdzotti tavolsag ne haladja meg a 30 kilométert,

b) a jobb vizszintes értelml helyi illeszkedés érdekében a kozos pontok kozé be lehet vonni az ETRS89
rendszerben adott koordinatakkal is rendelkezé EOV A alappontok is, és

c) a kdzos pontok geometriaja optimalis legyen, minden égtaj irdnyaban legyen kivalasztott pont.

24. § (1) A transzformécid végrehajtasa utan a maradék ellentmondésok vizszintes értelemben nem Iéphetik tal a
+10 cm-t. Azokat a pontokat, ahol a maradék ellentmondas +10 cm-nél nagyobb, a transzformaciobél ki kell zarni,
valamint felll kell vizsgalni a pontok EOV és OGPSH koordinatéit. Ha a felllvizsgélat sordn egy OGPSH pont
koordinatainak megbizhatdsaga kérdésessé valik, arrol a FOMI-t tajékoztatni kell.

(2) Ha a mérés soran a pontok magassagaganak meghatarozasat is végzik, a magassagmeérés megbizhatésaganak
fokozasa érdekében szintezési alappontokat és integralt geodéziai alappontokat is be kell vonni a GNSS mérésbe,
valamint a transzformacidba.

8. A valos idejii feldolgozas szabélyai

25. 8 (1) Valos idejii mérések esetében a feldolgozast a mozgd vevd végzi a helyszinen. A mérési paraméterek
megfeleld beallitasa és a beallitott hibahatarok ellenérzése a mérést végzo feladata.

(2) A mérés soran a beallitott mérési paraméterekre, a felhasznalt referencia pontra és a részletpontok pontossagi
mérdszamaira vonatkozo6 adatokat 28. § eldirdsai szerint kell dokumentalni.

VI. FEJEZET



ELLENORZES

26. § (1) Ha az alappont meghatérozasakor a mérést végz$ az ellenérzé méréshez sziikséges folos méréseket
biztositotta, és a szamitast az dsszes mérés figyelembevételével, a megadott hibahatarok betartasaval végezte el,
tovabbi ellendrzé méréseket nem kell végezni.

(2) Ellenérzési jegyz6konyvet kell késziteni, ha kiilon ellenérz6 mérésekre kertl sor, vagy olyan mérések
esetében, amelyeket az Uj pontok meghatarozasaba nem vontak be.

(3) Ha az uj pontok kozott ellenérzés céljabol adott koordinataju pontokat is meghataroztak, akkor az EOV
rendszerben adott koordinatak és a GNSS mérés alapjan szamitott vizszintes koordinatak kozotti eltérés legfeljebb
+5 cm lehet. Ennél nagyobb eltérés esetén a pontot ellendrzésbe bevonni nem lehet.

(4) Alappontok mérése esetén, ha az eredeti pontmeghatarozastdl fiiggetlenil, de ugyanazon adott pontok, vagy az
eredeti meghatarozasha bevont pontok felhasznalasaval az alappontok koordinatéit Ujbdl meghatarozzék, akkor az
eredeti és az ujboli mérésbol kapott EOV koordinatak kozotti eltérés legfeljebb +3 cm lehet.

(5) Részletpontok ismételt meghatarozasa soran az eredeti és az ismételt mérésbdl kapott EOV koordinatak k6zotti
eltérés meghatarozasara az allami alapadatok felhasznalasaval végzett sajatos céld foldmérési és térképészeti
tevékenységrél szold 46/2010. (IV. 27.) FVM rendelet 3. mellékletének A) tdblazatdban foglalt eltéréseket kell
figyelembe venni.

27. § (1) Hagyomanyos méréeszk6zok alkalmazasival végzett ellenbrzé mérések kiértékelése esetén az irany- €s
tavolsageltéréseket az 1. melléklet eldirasai szerint kell szamitani.

(2) A GNSS vektorok vagy GNSS koordinatak, valamint az irany- és tivmérések felhasznalasaval egyittes haldzat
alakithaté ki. Ebben az esetben az iranyeltérésekre és a tavolsageltérésekre vonatkozd hibahatarként az 1.
mellékletben szerepld hibahatar 75%-at kell figyelembe venni.

VII. FEJEZET

A GNSS PONTMEGHATAROZAS DOKUMENTALASA

9. Utoéfeldolgozassal torténd mérés dokumentalasa

28. 8 (1) A GNSS mérések utofeldolgozasa soran a mérdeszkozhoz tartozd feldolgozd programmal eléallitott
dokumentumban szerepl6 idegen nyelvii meghatarozasokat magyar nyelvii forditassal kell ellatni.

(2) A mérés dokumentéaldsahoz sziikséges munkarészeket - a mérési és feldolgozasi folyamat automatizaltsagara és
az adatok nagy terjedelmére tekintettel - csak elektronikus formaban kell elkésziteni. Az elektronikus munkarészek
elkészitése meghatérozott formatumhoz nincs kotve.

(3) A mérbeszkozhoz tartozo feldolgozd program altal eldallitott elektronikus munkarészek alapvet6 tartalmi
kovetelményeit a 30. és 31. § el6irasai hatarozzak meg. A munkarészek ennél tobb adatot is tartalmazhatnak, ha a
megjelend adatok mennyisége és formatuma a felhasznalé altal szabalyozhato.

(4) Elektronikusan vagy nyomtatott formaban a 30. § (2)-(3) és (5) bekezdésében, valamint a 31. § (1), (4)-(6)
bekezdésében meghatarozott munkarészeket kell leadni.

(5) A nyomtatashan leadandé munkarészeket cimlappal kell ellatni. A cimlapnak tartalmaznia kell

a) a munkateriilet megnevezését,

b) a készités idépontjat,

c) a munka elvégzésével megbizott véllalkozas nevét és

d) a munka azonositéjat, valamint a munkaszamot.

A rajzi munkarészekhez kilon cimlapot késziteni nem kell, a szilkséges adatokat a rajzon kell feltintetni.

(6) A GNSS mérés végeredménye az Gjonnan meghatarozott pontok koordinata-jegyzéke EQV rendszerben a balti
alapszintre vonatkozé magassagi adatokra vonatkoztatva.

10. A valos idejii mérés dokumentalasa

srer

RTK eljaras alkalmazésa megkiilonboztethetd legyen. Az egybazisos RTK eljarasban a referencia pont lehet
bazisallomas, permanens allomas, valamint referencia allomas.



(2) Az egybazisos valds idejii mérést a (3) bekezdésben és a 31. §-ban meghatarozott munkarészekkel, valamint
olyan RTK jegyz6konyvvel kell dokumentalni, amely tartalmazza

a) a felhasznalt referencia pont azonositéjat és ETRS89 vagy EOV rendszerbeli koordinatait, valamint

b) az aktiv GNSS hal6zat allomasai kivételével a referencia pont antennamagassagat és az antenna tipusat.

(3) Mindkét mérési tipusnal dokumentalni kell

a) az aktiv GNSS halozat hasznalatanal a GNSS Szolgaltaté K6zpont honlapjardl let6lthetd igazolast, a méréseket
dokumental6, kodszammal ellatott listaval,

b) a méréseket végz6 személy nevét,

c) a mért részletpontokon hasznalt antenna tipusat és az antennamagassagot,

e) VITEL alkalmazasa esetén a felhasznaloi licenc szamat,

f) sajat szamitasi lokalis transzformacié esetén az alkalmazott szoftver nevét, azonositdjat,

g) a mért pontok koordinatéit EOV rendszerben és a pont mérésének id6pontjat, valamint

h) a mért pontok pontossidgi mérdszamait (vizszintes ponthiba, magassagi kozéphiba, térbeli ponthiba és
koordinata-kdzéphibak).

11. A GNSS pontmeghatarozas leadandé munkarészei

30. § (1) A GNSS pontmeghatarozasok féldhivatali vizsgalatdhoz és atvételéhez a (2)-(6) bekezdésben és a 31. §-
ban meghatarozott munkarészeket kell leadni.

(2) A pontmeghatarozasokrol meghatarozasi tervet kell késziteni, amely alkalmas méretaranyban megjeleniti a
felhasznalt, mar kordbban meghatarozott alappontokat, az Gjonnan meghatérozott alappontokat és a szamitott
vektorokat. Poléris elrendezés esetén referencia pontonként kiilon-kiilon is elkészithetd.

(3) Ha a rajz telitettsége miatt a vazlat nem attekinthetd, akkor a meghatarozasi terv helyettesitheté a mérések
idobeli lefolyasat bemutatd grafikonnal (idédiagram, Gannt diagram). Halozatkiegyenlités esetén a meghatarozasi
tervnek abrézolnia kell a kiegyenlitéshe bevont dsszes vektort, valamint az adott és Uj pontokat.

(4) A meérési jegyz6konyvnek tartalmaznia kell a 8. § (1), (2) és (4) bekezdésében meghatarozott adatokat
elektronikus formaban vagy manudlisan elkészitve. Az elektronikus mérési jegyzOkonyvet a vektorkiértékelési
naplofajl helyettesiti, ha az a megadott adatokat tartalmazza. Utdlagos feldolgozasnal a nyers mérési adatokat -
beleértve a referencia-méréseket is - elektronikus (RINEX) formatumban kell benyujtani.

(5) Az ellendrzési jegyz6konyvben dokumentalni kell a felhasznalt pontok koordinatait vagy az azokbdl szamitott
adatokat, a vizsgalati adatokat, az eltéréseket és a hibahatarokat.

(6) A térbeli kiegyenlités jegyz6konyvének tartalmaznia kell a felhasznalt pontok és az ujonnan meghatarozott
pontok koordinatait, az Uj pontok kiegyenlitett koordinatait és kdzéphibait, a szamitasba bevont vektorok Gsszetevdit
és javitasaikat.

31. § (1) A transzformaciés jegyzOkonyvnek tartalmaznia kell a transzformacios eljaras jellegét, a k6z6s pontok
azonositoit és a maradék-ellentmondasokat, kiilon vizszintes és magassagi értelemben (EHT2 output lista).

(2) A transzformaciés vazlaton a kodzos pontok elhelyezkedését kell abrazolni alkalmas méretaranyban, a

munkateriilet korvonalaval kiegészitve. Ha a transzformacié a VITEL vagy az EHT2 alkalmazéssal tortént,
transzformécios vazlatot nem kell késziteni.

(3) A vektorkiértékelési naplofajlnak tartalmaznia kell a kiértékelt vektor kezd6- és végpontjanak azonositéjat, a
mérés kezd6 és zard idOpontjat (vagy idGtartamat), a vektor-OsszetevOket és a kovariancia elemeket. A fazis-
tobbértelmiiség feloldasara alkalmazott megoldasra utalni kell. Ha a naplofajl a méréeszkdz pontradllasra
(antennatipusra, antennamagassagra) vonatkozd adatait is tartalmazza, killon mérési jegyzokonyvet nem kell
késziteni.

(4) Az ETRS89 koordinata-jegyzékben szdmsorrendben fel kell tuntetni a felhasznélt alappontok és az djonnan
meghatarozott pontok szamat, allandositasanak modjat és ETRS89 koordinatait, X, Y, Z vagy ¢, A, h formaban.
Részletmérés esetén csak a felhasznalt alappontok ETRS89 koordinatait kell kdzdini.

(5) Az EOVA és az EOMA koordinata-jegyzékben szamsorrendben kell feltiintetni a felhasznalt pontok és az
Ujonnan meghatarozott pontok szamat, allandositasanak maodjat, EOV koordinatait (y, x) és Balti alapszint feletti M
magassagat cm élességgel, valamint az ingatlan-nyilvantartas tartalmat érint6 sajatos célti foldmérési és térképészeti
tevékenység végzésének altalanos eldirasairdl szolo jogszabaly szerinti pontkodokat. A felhasznalt vizszintes és
magassagi alappontokat a pontok rendiiségének megfelel6en el kell kiiloniteni.



(6) Miiszaki leirast kell késziteni az elvégzett munkafeladat és az alkalmazott technologia rovid leirasaval, amely
tartalmazza a vonatkoztatasi rendszerre, a transzforméacids megoldasra, valamint a mérés és feldolgozas
korilményeire utalo leirast is.

VII. FEJEZET

A GNSS TECHNIKAVAL VEGZETT MUNKAK FOLDHIVATALI
VIZSGALATA ES ATVETELE

32. 8 GNSS alkalmazasaval végzett geodéziai munkdk foldhivatali atvételét a 3. mellékletben meghatérozott
,,GNSS alkalmazasaval végzett pontmeghatarozasok és kitiizések atvételi jegyz6konyve” alapjan kell végezni.

33. 8 (1) Az atvételi jegyz6konyv 1-2. pontjdban a hivatalos referencia rendszer és a hivatalos transzforméacio
kotelez6 hasznalatanak ellendrzését kell dokumentélni.

(2) A felhasznélénak a 29. § (3) bekezdés a) pontjdban foglaltak szerint igazolnia kell, hogy a munka soran az
allami foldmérés referencia rendszerére tamaszkodott.

(3) Az igazolést a regisztralt felhasznaloknak kell lekérni a GNSS Szolgéltaté Kozpont honlapjan taldlhatd
ellenérzd rendszer segitségével. Az igazolas lista formatumban tartalmazza, hogy az aktiv GNSS hal6zatot hasznélva
mely idépontokban torténtek a be- és Kilépések.

(4) Az igazolasnak tartalmaznia kell a GNSS Szolgaltatd Kozpont altal adott, 8 karakterbdl allo azonositot, amely
alapjan a foldhivatal ellendrizheti a mérés helyére és idejére vonatkozé informaciokat.

34. 8 (1) Az egységes transzformacios eljaras hasznalatanak ellendrzése érdekében a felhasznalonak kell igazolnia,
hogy a GNSS koordinatarendszerbél az EOV rendszerbe valo atszamitast milyen transzformacios eljarassal végezte
el.

(2) Valos ideji pontmeghatarozas és a VITEL alkalmazas hasznalata esetén a foldhivatalnak az ellendrzést a
felhasznald altal leadott VITEL licencszam, és miiszerszam beirasiaval a GNSS Szolgaltatd K6zpont adatbankjabol
kell elvégeznie.

(3) Utolagos feldolgozassal torténd pontmeghatarozasnal az EHT2 hasznalatanak ellenérzését az alkalmazas
output listajanak megtekintésével, azonositasaval kell elvégezni.

(4) Més transzformécios eljards hasznalata esetén a féldhivatalnak az ellendrzést az EHT?2 alkalmazéssal, legalébb
két pontra kell elvégezni. A transzforméaciot akkor lehet elfogadni, ha a lineéaris eltérések (térbeli tavolsag) nagysaga
+3cm-nél kisebb.

(5) Ha az EHT2 alkalmazasaval végzett ellendrzés szisztematikus eltéréseket mutat, a 24. § (1) bekezdésében
foglaltak szerint kell eljarni.

35. 8 (1) Az ellenbrzés soran kiemelten vizsgalni kell:

a) felmérési alappontok meghatarozasat (ha végeztek ilyen meghatarozast),

b) részletpontok meghatarozasat,

c) készit6 altal végzett ellen6rz6 méréseket, és

d) a mérés dokumentalasat.

(2) A foldhivatal a munkat akkor veheti at, ha az a 3. mellékletben foglalt kdvetelmények valamennyi pontjanak
megfelelt.

(3) A munka atvétele az atvevo foldhivatal vizsgaloja altal alairt atadasi jegyzOkonyv kiadasaval zarul.
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IX. FEJEZET

ZARO RENDELKEZESEK

36. § Ez a rendelet a kihirdetését kovetd 8. napon 1ép hatlyba.

1. melléklet a 47/2010. (1V. 27.) FVM rendelethez

GNSS alkalmazadsaval végzett pontmeghatdarozdsok ellenorzése

1. T4jékozas szamitisa a hagyomanyos mérGeszk6zok alkalmazasaval, csak iranyméréssel végzett ellenérzd

mérések kiértékelése esetén

1.1. ha a tajékozasban csak a GNSS pontmeghatarozasbdl szarmazé pontok vannak az iranyeltérés (e) nem

haladhatja meg az e” = 10/t értéket, ahol t az irény hossza km-ben,
1.2. ha a tajékozasba mas ismert vizszintes alappontokat is bevonnak, akkor a hibahatar " = 20/t ahol t az irany

hossza km-ben.

2. T4jékozas szamitasa a hagyomanyos mérdeszkozok alkalmazasaval csak tavméréssel végzett ellendrzé mérések

kiértékelése esetén a koordinatakbdl szamithatd tavolsag és a mért tavolsag kilonbsége, a tavolsageltérés (E)

2.1. csak a GNSS pontmeghatarozasbol szarmazo pontok esetében nem haladhatja meg az E[cm]=5 \t értéket,

ahol t a mért hossz kilométerben, vagy

2.2. ha az ellen6rz6 mérésbe mas ismert vizszintes alappontokat is bevontak, akkor nem haladhatja meg
E[cm]=7,5 \t értéket, ahol t a mért hossz kilométerben.

2. melléklet a 47/2010. (1V. 27.) FVM rendelethez

Az ellendrzendd részletpontok szamdanak meghatarozasa

A B
meghatarozott részletpontok ellendrizendd részletpontok
szama szama
1. 0-50 15
2. 51-100 20
3. 101-200 30
4. 201-320 40
5. 321-500 55
6. 501-800 75
7. 801-1200 115
8. 1201-3200 150
9. 3201-8000 225
10. 8001-20000 300
11, 20001-100000 450
12. 100001-t61 750
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3. melléklet a 47/2010. (1V. 27.) FVM rendelethez

GNSS alkalmazdsdval végzett pontmeghatdarozdsok és kitiizések dtvételi

jegyzokonyve
A munkat végzé cég/személy:
Munkatertilet:
Munkafeladat:
Leadas datuma:
1. GNSS vonatkoztatasi rendszer | 1. Az alappontok, valamint részletpontok igen
alkalmazasanak ellendrzése meghatarozasa az OGPSH vagy az aktiv GNSS nem

hal6zat vonatkoztatasi rendszerre timaszkodva tortént-
e? (Muszaki leiras, valos idejli referencia mérések
igazolasanak kédszama alapjan)

2. ETRS89-HD72 2.1. VITEL vagy EHT? hasznalata esetén (VITEL | '9€"
transzformécio o 2 ) nem
felhasznal6i licencszam vagy EHT output lista)
2.2. egyéb megoldas esetén eltérések nagysaga +3 igen
cm-nél kisebb az EHT>-¢l szamitott koordinataktol | "™
3. Altalanos el8irasok betartisa | 3.1. felmérési alappontok meghatarozasa elfogadhatd
nem fogadhato el
3.2. részletpontok meghatarozasa elfogadhatd
nem fogadhato el
3.3. ellendrzések végrehajtasa elfogadhatd
nem fogadhato el
3.4. dokumentalas kielégitd

nem kielégitd




